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RESUMEN

Los accidentes automotrices en Meéxico han
aumentado en gran medida en los ultimos anos,
siendo una de las principales causas de muerte
(Secretaria de Salud, 2015). El objetivo de este
proyecto fue disenar un dispositivo que detecte
cuerpos en los puntos ciegos en las unidades de
transporte publico, especificamente en unidades de
tipo Zafiro de Mercedes-Benz.

INTRODUCCION

Los accidentes de transito son una de las diez
principales causas de muerte en México. Segun datos
de la Secretaria de Salud, en 2015 fallecieron 16 mil
39 personas debido a este motivo.

El indice de accidentes de transito provocados por el
tranporte publico es del 25%. Acorde al Centro de
Experimentacion y Seguridad Vial México, reveld que
los accidentes son causados debido a que los
conductores reconocen no haber visto al otro
vehiculo.

Los angulos ciegos son los puntos que limitan el
campo de vision del conductor al grado de
obstaculizar su distancia visual y crear sectores de
riesgos donde se pueden provocar accidentes.

Los puntos ciegos en los camiones causan hasata el
25% de los accidentes.

RESULTADOS

Analizamos los requerimientos del Zafiro de
Mercedes-Benz.
Observamos el estilo de manejo de los conductores.
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JUSTIFICACION

Se elaboro una tabla comparativa de los distintos
sensores gue existen en el mercado.

_ Sensor Capacitivo Sensor Infrarrojo Sensor Ultrasénico

Funcién Deteccidony :
., . . . Sensor que permite
Deteccion de objetos. posicionado de .
. detectar objetos.
objetos.
Medicién Miden el cambio en la Miden la radiacién El sensor emite una
capacitancia, de electromagnética onda y mide el
acuerdo con su masa, infrarroja de los tiempo que la senal
tamafo y distancia. cuerpos tarda en regresar
Distancia de Ajustable con un
deteccion potenciometro 1.5 m de distancia Hasta 5 m.
(60mm).

materiales. - Circuito simple material y color.
Desventajas - Se debe ajustar la
sensibilidad para que - Corto alcance. No detecta
se pueda adaptar al - Sensible a laluzy el claramente objetos

material. clima. muy cercanos.
- Alcance muy bajo

Se realizo una propuesta de diseno en Catia.
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METODOLOGIA

Se realizo0 una Iinvestigacion bibliografica para
desarrollar el marco teorico.

Se llevo a cabo una investigacion y observacion de

campo para obtener los requerimientos que el
camion Zafiro necesita.

CONCLUSIONES
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